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RESUMO

Este trabalho descreve a criacdo de um modelo matematico que traduz um
problema de situacao real: calcular a distancia entre dois pontos. Para isso, 0
estudo sera aplicado a um sistema robdtico, representado por um protoétipo,
que realiza como principal funcdo o seguimento de uma linha demarcada sobre
o plano, tomada como referéncia para atuacdo de seus sensores. O que sera
fundamental para a criacdo do modelo é dimensionarmos as rodas dianteiras
do protétipo e observarmos a quantidade de giros que elas realizardo ao longo
da trajetdria. Conseguiremos um valor bem aproximado ao encontrado apenas
pelo uso da férmula, utilizando o rob6-protétipo como ferramenta barata que
auxilie na representacdo e interpretacdo simplificada da explicacdo do
conteudo. Ao fim da modelagem do sistema robdtico, teremos utilizado
conteldos de geometria plana tais como comprimento total e parcial de
circunferéncia. Uma vez criado o modelo matematico, todo o processo descrito
em forma de algoritmo podera ser aplicado a qualquer protétipo que
desempenhe a mesma funcdo do utilizado, mesmo com dimensdes fisicas
diferentes. As equagdes matematicas que modelam o sistema serdo
apresentadas de forma literal. Dessa forma, os alunos perceberdo a
importancia da modelagem matematica, uma vez que poderao utiliza-la como
forma de extensdo do conteudo estudado, facilitando seu aprendizado. Como
aplicacdo, criaremos situacdes-problemas de acordo com o nivel de
escolaridade a que estamos inserindo e explicitando a modelagem, visto que
pretendemos abordar, como principais objetos de estudos, os alunos de todos
os cursos do Centro de Ciéncias e Tecnologia da Universidade Estadual da

Paraiba.
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