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1. |NTRODUQAO ApOs isso, o Arduino compara as informagoes registradas com

Lo . ~ o nivel maximo de temperatura aceitavel, conforme ABNT NBR
Atualmente, os motores eletricos de inducao desempenham um P ’

papel crucial na industria, sendo amplamente utilizados em diversos 17094 e IEC 60034-1, caso ultrapasse esse nivel, o led acende. O
campos, no entanto, devido a presenca de componentes girantes e primeiro teste verificou a eficacia da elaboracgao para o codigo do
importante reconhecer que esses motores estao sujeitos a varios arduino efetuando o reconhecimento da grandeza/variavel lida no
fatores que podem aietar seu desempenho e vida util, como alta sensor e registrada a informacdo na interface do aplicativo em

temperatura operacional. Nesse contexto, um sistema eletronico de

monitoramento téermico se mostra extremamente importante, formato grafico, conforme mostrado na figura abaixo.

permitindo a obtencao de informagoes relevantes e a analise rapida = i MRS 0 e <> =
dos dados coletados, possibilitando a identificacao imediata de
anormalidades. Utillizando um sensor de temperatura conectado a o

um Arduino, juntamente a outras ferramentas, foi possivel o
monitoramento continuo das mudancas na temperatura em motores
de inducao, permitindo a deteccao precoce de problemas e a adicao /
de medidas corretivas antes que possam ocorrer falhas de alta
gravidade, afetando nao sO0 o motor mas todos os sistemas

integrados .
2. MATERIAIS E METODOS o

Inicialmente foi definido a grandeza a ser medida, neste caso, a Depois destes processos, ol definido o codigo e realizadas as
temperatura e definidos quais tipos de equipamento teriam medicoes diretas. O sensor foi alocado ao rotor, em contato direto
disponibilidade para receber o funcionamento do sistema de com a camada interna do rotor bobipado, junto a isso, fol mgdido
medicdo, sendo eles, motores de inducgao trifasicos, das classes B e a tensao da corrente com um al!cate amperimetro e feito o
F. Logo apds foram definidos os materiais necessarios para acompanhamepto da variagao termica. ’C.om cerca de uma hora
desenvolver o sistema eletronico que consiste em, uma plataforma de ensaio, pode-se perceber um inicio de estabilidade na
Arduino com microcontrolador Atmega2560, um termopar tipo J temperatura.
Haste 6x100mm, um display LCD, Kit de jumpers macho/macho, um 4. CONCLUSAO

cabo USB, um protoboard, um Led e dois resistores. Em seguida foi
desenvolvido o codigo para a plataforma Arduino e realizado os
testes de bancada, com o sistema eletrOnico programavel de
monitoramento térmico e um motor da Weg de classe F.

A elaboracao deste sistema possibilitou a aquisicao de
conhecimentos sobre tecnicas de monitoramento de temperatura
em motores de inducao, entendimento sobre a programacao da
plataforma arduino juntamente a um sensor de temperatura, que

3. RESULTADOS E D|SCUS5AO possibilitou o desenvolvimento do equipamento. Com a obtencao
de resultados, notou-se eficiéncia do sistema, pois ele apresenta
Com base nas pesquisas iniciou-se a analise dos componentes as variaveis da grandeza em tempo real, podendo ser
que seriam ideais para o circuito e como seria realizada a implantado como ferramenta para manutencdo preditiva.
montagem. O sistema consiste em um sensor acoplado ao motor, Gerando reducdo de custos da producdo, melhoria na eficiéncia
obtendo o comando do Arduino para o sensor realizar as medicoes do equipamento, na confiabilidade e na reducdo de possiveis
e coletar os dados que serao enviados para o computador e falhas.
mostrados no LCD. 5 REFERENC|AS
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