DECLARACAO DE PUBLICACAO

Declaramos para os devidos fins que o trabalho intitulado ROBO MOVEL AUTONOMO
PARA TRANSPORTE DE SENSORES DIVERSOS APLICADO A INSPECOES DE REDES
DE DISTRIBUICAO DE AGUA. de autoria de LAERCIO ALEXANDRINO PEREIRA
CAMPOS, foi publicado nos Anais Il CONAPESC referente ao ISSN 2525-6696.

Link da Publicagéo:
https://editorarealize.com.br/artigo/declaracao/28471



https://editorarealize.com.br/artigo/declaracao/28471

